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1) Nommez les repères 

 

 

 

 

 

 

2) Soit deux points 𝐸 (
𝑥𝐸

𝑦𝐸
) et 𝐷 (

𝑥𝐷

𝑦𝐷
).   Le vecteur 𝐸𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ a pour coordonnées ………………………………… 

3) Soit deux vecteurs 𝑢⃗ (
𝑥
𝑦) et 𝑣 (

𝑥′
𝑦′

), et un réel 𝑘.  

Les coordonnées de  3𝑢⃗   sont ………………………………………………… 

 

Les coordonnées de  −2𝑣  sont………………………………………………….. 

 

Les coordonnées de  −2𝑣 + 3𝑢⃗⃗ ⃗⃗  sont…………………………………………….. 

 

4)  Soit deux vecteurs 𝑢⃗  (
𝑥
𝑦) et 𝑣  (

𝑥′
𝑦′

).  

Dire que 𝑢⃗  et 𝑣  sont colinéaires revient à dire que …………………………………….. 

5) Dire que 𝑢⃗  et 𝑣  sont colinéaires revient à dire que 𝑑𝑒𝑡(𝑢⃗  ; 𝑣 ) =…….. 

6)   Dire que les points 𝐴, 𝐵 et 𝐶 sont ………………….revient à dire que les vecteurs 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ sont 

………… 

7) Dire que les droites (𝐴𝐵) et (𝐶𝐷) sont…………….revient à dire que les vecteurs 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ sont 

………… 

8) Soit deux points 𝐸 (
𝑥𝐸

𝑦𝐸
) et 𝐷 (

𝑥𝐷

𝑦𝐷
). 

        Le milieu 𝑀 du segment [𝐸𝐷] a pour coordonnées………………………………………………………  

 

9) Soit deux points 𝐸 (
𝑥𝐸

𝑦𝐸
) et 𝐷 (

𝑥𝐷

𝑦𝐷
) dans un repère orthonormé : 

        La distance 𝐸𝐷 (ou la norme de 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗) est  𝐸𝐷 = ……………………………………………………… 

𝑗  

O 𝑖  
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